
개요

이용 조
인천대학교 임베디드시스템공학과 (이 준, , 진 , )

로 로 인해 이 이 고 스인들이 지 서 자기 리가 한 시대가 다. 사 들 을 인 게를 설정하고
기록하 한 을 원한다. 하지만 대 의 사 들이 기록을 기하는 경우가 다. 서 를 자 으로 기록해 는 로 을 만들고 과

해 기록, 자 정 사용자의 을 조 있는 로 을 만들고자 한다.
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개발의 필요성 결과물
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시연 영상

Pose Estim tion

에 PT를 이 가 를 세 자세를 정 해 다.
한 을 도 기록해 다.

하 이러한 대 의 PT 고가에 성 고, 가 정해 자
을 하고 은 사 에 이 다. 

러 조 로 을 사용한다 PT 세 은
한 가 에 이 가 해 을 대체 다.

은 의 기 을 제 하여 사용자가 로 을 한다.
- 음성 로
- 자 기록 및 성
- 자세 정

, 로 세팅

정
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 정 이 로
기록

 성

 자세 및 정

 영 및 자세 확
도 조절

및 촬영

사 및 절

me i pipe, Decisiont ee, opencv, 자체 고 을 사용하여
, 자세를 정 및 로

개발의 필요성 결과물

프로젝트 개요

영상 인식을 이용한
운동 보조 로봇
인천대학교 임베디드시스템공학과    중꺾마   이동준, 강명혁, 신진규, 유호범

시연 동영상


